

项目名称：步行反馈自适应康复系统（电动移位机）
项目编号：NYZBB-SBK-2025091
数    量：1套

性 能 配 置 要 求

一、配套装置
1、滑轨1套，周长≥12米（实测以现场安装条件决定，包括4组1/4圆滑轨），钢化铝合金材质，承重大于≥200KG，滑轨上部具有独立凹槽2组用于滑轨部分固定安装；滑轨下部具有独立凹槽，1组用于8轮三轴静音滑车固定与滑行。
2、滑车：8轮三轴静音滑车，八个轮子全部置入轨道内，具有随时锁定功能，同时具有角度锁定功能。数量3个
3、悬吊器：配备2根直径10mm  5米绳，内置2个不锈钢安全钩，内有锁定装置，具备任意滑动位置随时锁定的效果。数量3套
二、滑动悬挂系统
1、行进移动最大安全负载：≥150KG
2、最大动态调节负载：≥50KG/吊臂支点，共计2个。
3、吊臂：数量两点，可同步也可异步行进。
4、工作电压：直流36V
5、外壳材料：ABS
6、手控器、面板、电脑控制软件带有电源指示状态灯
7、供电方式：全轨道直接供电（可全日工作）/锂电池临时供电（停电启动）
面板、电脑控制软件带有电量提示（轨道直接供电则电量提示默认为满电）
8、设有紧急制动器
9、设有过载保护器
10、电脑控制编程：可动态悬挂力反馈补偿参数：
11、以下参数为每个支点独立参数：
11.1最大有效调节负载：≥50KG
11.2最大调节行程：≥1M
11.3最大调节伸缩速度≤7cm/s
11.4双支点独立力反馈补偿，可同时进行力补偿减重及姿态调节
11.5多种训练模式：被动运动，姿势矫正，反向抗阻运动、力反馈补偿、助力运动、体位调节等，满足卧-翻身-坐-跪-站-行的功能训练。
11.6跌倒保护自锁功能
11.7移动参数：
（1）速度：六档变速
（2）方向：正方双向切换
（3）跌倒保护联动刹车
（4）电脑工作站联动控制：
12、可通过局域网wifi对动态悬吊天轨进行实时控制
13、全过程训练数据量化记录，回放。
14、平板电脑1台
三、辅助附件
1.滑索绳子、长≥30cm 带栓扣2根；
2.滑索绳子、长≥60cm 带栓扣2根；
3.滑索弹性绳：长≥30cm，高阻力，附栓扣2根；
4.滑索弹性绳：长≥30cm，中阻力，附栓扣2根；
5.滑索弹性绳：长≥30cm，低阻力，附栓扣2根；
6.滑索弹性绳：长≥60cm，高阻力，附栓扣2根；
7.滑索弹性绳：长≥60cm，中阻力，附栓扣2根；
8.滑索弹性绳：长≥60cm，低阻力，附栓扣根；
9.吊带：附链接环，承重≥150kg，4根；
10.窄悬带：附连接环2根；
11.中分悬带：附连接环1根；
12.宽悬带：附连接环2根；
[bookmark: _Hlk207292157]13.髋部固定带1套，腰部可调范围，大腿可调范围；
14.8环固定带1套（4条4种规格）
[bookmark: _GoBack]15.三角固定带2条
16.T型吊带1条
17.躯干与下体联系控制带：多规格弹力绳20根。左右各1条
18.肩部控制带：多规格弹力绳20根.左右各1条。
19.摇摆旋转装置：1个，直径≥26cm高≥12cm。用于坐位摇摆旋转训练及功能评估，强化骨盆核心肌群训练。
20.平衡气垫2个。
四、陀螺仪：1套
1、Bosch® 9轴传感器融合
2、蓝牙传输：Nordic Semiconductor® BLE SoC 2.4 GHz 收发器最远可达≥30m范围 
3、处理器：ARM® Cortex™-M4F 32bit处理器 
4、存储：Winbond W25Q64JV 64Mbit NOR Flash Extended Log Memory 可存储多达≥100万条传感器数据 
5、电池：Micro-USB可充电锂离子/聚合物电池 ，平均可使用5-7天。
6、运动轨迹图表。

五、软件要求：

1）、功能诊断要素：功能定性、功能定位、功能定量。
2）、功能定位动画演示动作≥10种。
3）、训练动作动画演示≥30种。
4）、可利用数据设备拍照图片及视频。
5）、数据可视也可以对数据采集进行回看、比对、记录图表。

